[bookmark: _GoBack]标的：B超+X线双定位体外冲击波碎石机1套
	序号
	需求
	招标要求
	备注

	1
	B超+X线双定位体外冲击波碎石机
	满足泌尿系统结石的定位和碎石
	整系统质保≥3年

	2
	数量1套
	包含硬件全套即主机+全套配件+全系统软件
	

	3
	功能
	B超+X线定位具有人工智能系统配套实时定位结石位移功能
	



一、设备硬件系统技术参数
1冲击波源系统
▲1.1 透镜折射式电磁波源，支持微调变焦功能，110/130/150mm 三档可调；
1.2 焦点深度即电磁式聚焦点到波源端口平面≥150mm，焦点范围径向≤7～7.5mm，轴向≤45 mm（向波源方向）、轴向≤70 mm（离波源方向），焦点误差≤±0.5mm；
1.3 冲击波脉冲上升时间≤0.3～0.5us，脉冲宽度≤0.6～1.0 us，频率60~120次/分钟；
1.4 电压10～18 kV，储能50～160 J，压强 20~60 MPa；
▲1.5 电磁盘寿命≥150万次冲击无明显衰减； 
1.6 易损件支持独立更换冲击波源、高压开关、电容箱等核心部件。
2 定位系统
2.1   X 线定位系统
2.1.1 X 线 运动轴与冲击波碎石为同一轴体，且主机与床体不可分拆，保证
焦点稳定性；
▲2.1.2 旋臂X线结构开口≥87cm，探测器类型为智能CMOS平板探测器；
2.1.3 平板探测器空间分辨率‌≥2.0 LP/mm，‌图像分辨率≥2k × 2k；
2.1.4 管电压40～120kV,管电流0.2～6mA；
2.1.5 发生器功率≥2.4 kW，脉冲一体化高频≥40kHz；
2.1.6 X线焦点与冲击波焦点重合误差0.5‌～1.5mm‌； 
2.1.7 轨道旋转±165～180°，弧线运动±35°，满足电动升降/前后/左右
  平移/倾斜；
▲2.1.8 平板探测器寿命≥10000小时。
2.2  超声定位系统
★2.2.1 超声主机（推车式，拒绝便携式和掌式）
2.2.1.1 屏幕≥19英寸彩色液晶显示器，外置立体轮式机体与治疗床分开，内置多角度寻石定位系统；
2.2.1.2 满足B型、M型、频谱多普勒、彩色多普勒模式；
▲2.2.1.3 探头接口≥4个相同规格的接口；
2.2.1.4 同步实时显示双／三平面探头两个不同的成像平面；
2.2.2   探头
▲2.2.2.1  凸阵探头频率2.0MHz-12.0MHz，满足腹部超声检查；
2.2.2.1.1 腹部凸阵探头环冲击波源锥形运动，内置电子自动测距，数字自显功能，焦点精度≤0.5mm；
2.2.2.1.2 腹部探头能对焦点作直线和环形运动，定位误差 ≤±1mm～≤2mm；
2.2.2.1.3 腹部探头表面与第二焦点测距误差＜2mm；
2.2.2.1.4 腹部电动探头伸缩行程25mm～125mm。
2.2.2.2  线阵探头频率5.0MHz-18.0MHz，满足表浅血管检查；
▲2.2.2.3  腔内探头为双／三平面频率5.0MHz-12.0MHz，满足经直肠前列腺穿
刺应用；
▲2.2.2.4  探头均具备独有的穿刺引导孔，最大可容纳13G穿刺针；
2.2.2.5  探头均具备原厂配套穿刺架。
3 治疗床与机械系统
3.1 治疗床一体化设计，床面≥2100×750 mm，支持三维运动；
▲3.2 治疗床含超声探头固定装置；
3.3 升降≥150mm、纵向/横向移动≥145mm、最小调节精度 ≤1mm；
3.4 转动角度左右 ±20°，前后 35°/30；
3.5 有效载荷 ≥135kg。

二、软件系统技术参数
▲1.智能数控系统，屏幕≥29英寸彩屏触摸控制台，操作简捷；
2.一键复位、一键定位，提升治疗效率；
3.模块化设计、精准稳定，便于维护与升级；
▲4.双定位系统（超声+X光定位）AI智能导航自动实时可视化追踪结石位移轨迹；
5.电子自动测距系统显示治疗焦点；
6.冲击波次数预设，碎石能量可无级调节；
7.病例管理系统支持打印病例报告；
8.图像兼容性‌支持与医院PACS、HIS系统无缝对接。















设备配置清单
	类别
	序号
	名称
	单位
	数量

	

1.冲击波源系统
	1.1
	冲击波源(电磁式声学透镜聚焦)
	台
	1

	
	1.2
	冲击波高频高压发生器
	套
	1

	
	1.3
	电容箱(真空高压脉冲触发)
	套
	1

	
	1.4
	电气柜
	台
	1

	
	1.5
	水处理系统
	套
	1

	






2.X线定位系统
	



2.1硬件
	2.1.1
	一体化高频X线发生器系统
	






套
	






1

	
	
	2.1.2
	CMOS平板探测器系统
	
	

	
	
	2.1.3
	平板探测器集成式激光定位装置
	
	

	
	
	2.1.4
	一体化人体C臂系统
	
	

	
	
	2.1.5
	医用监视器
	
	

	
	
	2.1.6
	手控开关和脚踏开关
	
	

	
	
	2.1.7
	无线遥控
	
	

	
	
	2.1.8
	内置式工作站
	
	

	
	

2.2软件
	2.2.1
	C形臂成像系统
	
	

	
	
	2.2.2
	DICOM数据互联功能包
	
	

	
	
	2.2.3
	智能综合剂量管理系统
	
	

	
	
	2.2.4
	剂量计算及显示系统
	
	

	
	
	2.2.5
	视频输出模组
	
	

	
	
	2.2.6
	 X光一键对位辅助及病案管理系统
	
	

	



3.超声定位系统
	3.1
	推车式超声主机
	台
	1

	
	3.2
	凸阵探头1个及穿刺支架1个
	个
	2

	
	3.3
	线阵探头1个及穿刺支架2个
	个
	3

	
	3.4
	腔内探头1个及穿刺支架3个
	个
	4

	
	3.5
	超声定位装置
	套
	1

	
	3.6
	超声一键对位辅助定位系统
	套
	1

	

4.主机治疗床及配套系统
	4.1
	压腹带
	套
	1

	
	4.2
	硅胶水囊
	个
	3

	
	4.3
	工具箱
	套
	1

	
	4.4
	对讲系统
	套
	1

	
	4.5
	床旁控制盒（带液晶触控屏）
	个
	1

	
	4.6
	隔室控制台（带液晶触控屏摇杆操作）
	台
	1



1

